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Segunda Prova — 13/06/2001 — Duracao: 2:30 hs — Sem Consulta

12 Questao (5,5 pontos)

Empregando-se 0 Método dos Deslocamentos, ob-
ter o diagrama de momentos fletores para o quadro
ao lado (barras inextensiveis). Todas as barras tém
a mesma inércia a flexdo El = 24x10* kNm?, com
excecdo da barra horizontal inferior da direita que é
infinitamente rigida a flexao.

22 Questao (1,5 pontos)

Considere a viga abaixo com uma inércia a flexdo
El constante. Utilizando a Analogia da Viga Con-
jugada (vide tabela ao lado), determine o diagrama
de momentos fletores em funcdo de P, a, b e El.

32 Questao (2,0 pontos)

Empregando-se o0 Método das Forcas, obter os dia-
gramas de momentos fletores e momentos torgores
para a grelha ao lado. A relacdo entre a rigidez a
torcéo e a rigidez a flex&o é GJ; = 3El, para todas
as barras.

42 Quest&o (1,0 ponto)
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Analogia da Viga VIGA VIGA
Conjugada REAL CONJUGADA
Carregamento q(x) q°(x) = M(x)/El
Esforgo Cortante Q) Q°(x) = AX)
Momento Fletor M(X) ME(x) = v(X)
Rotagdo ax)
Deslocamento v(x)
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Grau vindo do segundo trabalho (nota do trabalho x 0,1).




12 Questéo
Sistema Hipergeométrico (SH)

caso (0) — Solicitacdo externa isolada no SH
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Sistema de Equacdes de Equilibrio
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Momentos Fletores finais
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Diagrama de momentos fletores:
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32 Questao

Sistema Principal (SP) e Hiperestatico caso (0) — Solicitacao externa isolada no SP
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Equacdo de Compatibilidade
Opp + 01X, =0

O = +inpos+ione+innes G1—+[3Q—3)|1—36)]|Z—ll—:&+ﬁ:+g
3 3 3 El GJ, EI 3El  El

S :EBBB+%BBB+%BBB+%BBB}[—Ié—|+[3Eq—3) m—3)+3m—3)m—3)]%:§+ 54

. El 3El

=  X,=-65kN

Momentos Fletores e Momentos Torcores finais
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