CIV 1127 - ANALISE DE ESTRUTURAS II - 2° Semestre — 2007

Segunda Prova — 29/10/2007 — Duracao: 2:45 hs — Sem Consulta

1% Questdo (5,5 pontos)

Empregando-se o Método dos Deslocamentos, obter
o diagrama de momentos fletores para o quadro ao
lado (barras inextensiveis). Todas as barras tém a
mesma inércia a flexdo EI = 2.4x104 kNm?, com exce-
¢do da barra horizontal superior que é infinitamente
rigida a flexdo.

2?2 Questao (2,0 pontos)
Empregando-se o Método das Forgas, obter os dia-

gramas de momentos fletores e momentos torgores

para a grelha ao lado. Todas as barras tém a relacdo
indicada entre a rigidez a torcdo GJ; e a rigidez a
flexao EI
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32 Questao (1,5 ponto)

Desenhe os aspectos das configura¢des deformadas (de forma exagerada) e dos diagramas de momentos fle-

tores para cada uma das estruturas abaixo.
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4 Questao (1,0 ponto)
Grau vindo do segundo trabalho (nota do trabalho x 0,1).

e
Solucdo de um sistema de 2 equagdes a 2 incdgnitas: {
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1% Questao

Sistema Hipergeométrico
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Caso (0) - Solicitacio externa isolada no SH Caso (1) - Deslocabilidade D1 isolada no SH
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Caso (2) - Deslocabilidade D, isolada no SH

Equacdes de equilibrio:
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Momentos Fletores Finais:
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22 Questao

GJ, = 2 £l N 7 Sistema Principal e Hiperestitico (g = 1)
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Equacgio de compatibilidade:
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Momentos Fletores Finais: M = My + M, - X3 Momentos Torsores Finais: T =T, +T; - X3
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3% Questao

(@) (b)
l forga aplicada
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